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Mecanismos Industriales

La mejor manera de familiarizarse con los mecanismos usados en la industria

S S S
¢, Por qué MEC-2007 //

e Con MEC-200 los estudiantes podran observar como funcionan los mecanismos
elementales.

* Es modular y portable.
¢ Diseno “Plug & Play”, haciendo muy facil crear diferentes actividades.
¢ Incluye la posibilidad de ampliar el nUmero de mecanismos y de sistemas de control.

Ejemplos

MEC-200 ha sido disefiado con un concepto “Plug & Play”, por lo que es muy facil crear
diferentes ejemplos de montaje. A continuaciéon se muestran algunos:

Proceso de produccion continua donde
se pueden coger monedas con un brazo
robotizado.

Mesa rotatoria con monedas que se
desplaza con un movimiento paso a paso.

Proceso de produccion donde la cinta
transportadora se desplaza con un
movimiento paso a paso gracias a la
pletina deslizante y el trinquete de un sélo
sentido.
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MEC-200 incluye un completo juego de componentes

MeCaNISMOS / // / / /S /ST TS ST TS ST SIS SIS ST IS S SIS SIS S S

@ Cinta transportadora

@ \'ccanismo de pifion cremallera

Mecanismo que convierte el
movimiento circular de un pifidn,
en movimiento lineal continuo de
una cremallera.

Mecanismo de transporte lineal.

@ Cr.z de Ginebra

Mecanismo que convierte
un movimiento circular
continuo en un movimiento
circular intermitente.

Mecanismo de giro que produce
el desplazamiento longitudinal
del carro.

Mecanismo que consiste
en un grupo de engranajes
que reduce o0 aumenta la
velocidad.

Mecanismo pifién cremallera que
permite el giro en un solo sentido.

@ \'esa con guia

Mecanismo de guiado en
una direccion axial.

Mecanismo de giro que arrastra
un seguidor generando un
movimiento ciclico.

@ \/esa rotatoria

Mecanismo de giro que
transmite el movimiento
circular entre planos
perpendiculares.
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@ otenciometro @ Scnsor fotoeléctrico de 2 vias

Convierte el movimiento Transmite una senal
circular en una senal eléctrica ante la presencia
eléctrica. ) de un objeto entre el

emisor y el receptor.

@ 5220 robotizado de eje ‘Z’ con cilindro neumético

Incluye cilindro de vastagos paralelos con reguladores de
caudal y detectores reed de posicion inicial y final.

En su extremo dispone de una pletina que soporta una
ventosa de vacio.

La base incluye un fijador magnético que permite la
instalacion en cualquier superficie metalica.
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@ Ciindro neumético @AEE) \/\otor DC

Cilindro de doble efecto con El motor DC trabaja en
reguladores de caudal y ambos sentidos de giro.
detectores reed de posicion
inicial y final, controlado por
electrovalvula.

Listadecomponentes /7777070770777 777777777

MEC-200 es un sistema modular y ampliable. A continuacion se muestra una lista de los diferentes elementos disponibles

Mecanismos Sensores Manipuladores Actuadores

Pifon cremallera Sensor fotoeléctrico de 2 vias Brazo robotizado de eje ‘2’ con Cilindro neumético

Trinquete de un s6lo sentido Potenciometro cilindro neumatico Motor de induccion con control de
Husillo Detector magnético Brazo robotizado de eje ‘7’ velocidad

Reductora Encoder Rotatorio Brazo robotizado rotatorio de eje ‘2’ Motor DC de doble sentido de giro
Tornillo sin fin con rueda dentada Brazo robotizado SCARA de eje ‘2’ Motor paso a paso

ey con 2 ejes Servomotor AC

Cruz de Ginebra Actuador de giro neumatico
Cigtienal

Pletina deslizante Accesorios

Palanca de conmutacion Accesorios estandar

Mesa con guia Fijador magnético

Cinta transportadora Vastago de conexion

Mesa rotatoria
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