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- SAI1005 MAP-205 Minicellule de manipulation (sans API)
- SAI1115 MAP-205 avec API Siemens et modem

- SAI1215 MAP-205 avec APl Omron et modem

- SAI1315 MAP-205 avec API Mitsubishi et modem

- SAI1415 MAP-205 avec API Allen Bradley et modem

- SAI1515 MAP-205 avec API Telemechanique et modem

(autres configurations sous demande, veuillez nous consulter)

SCADA (Supervision)

Pour élargir les capacités didactiques du systeme MAP-
205, le package SCADA proposé en option permet de
superviser en temps réel sur un PC les opérations des
différents modules.

- SAI1030 Logiciel SCADA de supervision - Siemens

- SAI1031 Logiciel SCADA de supervision - Omron

- SAI1032 Logiciel SCADA de supervision - Mitsubishi

- SAI1033 Logiciel SCADA de supervision — Allen Bradley

- SAI1034 Logiciel SCADA de supervision - Telemecanique

(autres configurations sous demande, veuillez nous consulter)

Télémaintenance

MAP-205 permet d’étudier la télémaintenance a travers
un modem ou systéme WI-FI.

Simulation de pannes

L’équipement MAP-205 contient également le systeme
de simulation de pannes TROUB-200 qui permet de
générer jusqu’a 16 pannes différentes que I’éléve devra
détecter.
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Documentation

Chacun des manipulateurs de la série MAP-200 est
fourni avec une documentation complete composée
d’un manuel utilisateur et d’un manuel de travaux
pratiques.

Le manuel utilisateur décrit I’équipement et contient tous
les plans et schémas pneumatiques, mécaniques,
électriques et grafcet, ainsi que les fiches techniques de
tous les composants industriels de I’équipement.

Pour les équipements MAP-201, MAP-202, MAP-203 et
MAP-204 en kit de montage, les schémas de montage
détaillés sont également fournis.

Le manuel de travaux pratiques contient un ensemble
d’activités destinées a développer les compétences
professionnelles décrites précédemment.

Avec la minicellule d’assemblage MAP-205, ces activités
sont divisées en « fiches pour I'éleve » (qui contiennent
les énoncés des travaux pratiques) et en « fiches pour le
professeur » (avec les résultats des exercices). L'image
suivante illustre un exemple d’activité pratique.
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Autres supports didactiques m = = = =

En plus de la documentation fournie avec chaque équipement,
I'utilisateur peut envisager sa formation avec les supports
didactiques suivants :
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MAP-200

Fiches techniques

MAP-201 mm m m ¢

Dispositif d'alimentation de piéces avec détecteur
et éjecteur de piéces incorrectes

* Dimensions : 770x580x445 mm. Poids : environ 31 Kg.
* Unité de traitement de I’air : filtre avec régulateur de pression, manométre, vanne 3/2

* pupitre de commande : bouton poussoir de marche, arrét et sélecteur automatique-
manuel.

¢ Alimentation électrique : 24Vcc.

* Pression d’alimentation pneumatique : 6 bars

¢ Actionneurs :
- 2 vérins a double effet.
- 1 vérin a simple effet.
- 1 vérin a simple effet antirotation.

¢ Bloc d’électrodistributeurs :
- 3 électrodistributeurs 5/2 monostables.
- 1 électrodistributeur 3/2 monostable.

* Capteurs : 4 détecteurs de fin de course de type « Reed ».

* Régleurs : 6 régleurs de débit unidirectionnel.

* Réglette a bornes : bornes de connexion doubles avec connexions supplémentaires pour fiches de 2 mm.
* API (uniquement dans I'option AVEC API) : selon le choix de I'utilisateur.

* Source d’alimentation : 220 Vca / 24 Vcc (60W).

MAP-202 = = = m &
Manipulateur a deux axes avec préhension par le vide

* Dimensions : 740x400x445 mm. Poids : environ 20 Kg.
¢ Unité de traitement de Pair : filtre avec régulateur de pression, manomeétre,
vanne 3/2.

* Pupitre de commande : bouton poussoir de marche, arrét et sélecteur automatique-
manuel.

¢ Alimentation électrique : 24Vcc.

¢ Pression d’alimentation pneumatique : 6 bars

¢ Actionneurs :
- 2 vérins bi-tiges.
- 3 ventouses avec 1 venturi.

¢ Bloc d’électrodistributeurs :
- 1 électrodistributeur bistable.
- 2 électrodistributeurs monostables.

* Capteurs : 4 détecteurs de fin de course de type « Reed ».

* Régleurs : 4 régleurs de débit unidirectionnel.

* Réglette a bornes : bornes de connexion doubles avec connexions supplémentaires pour fiches de 2 mm.
* API (uniquement dans I'option AVEC API) : selon le choix de I'utilisateur.

* Source d’alimentation : 220 Vca / 24 Vcc (60W).
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MAP-203 mmm = =

Manipulateur rotatif vertical avec pince a serrage
intérieure

* Dimensions : 740x400x445 mm. Poids : environ 22 Kg.

* Unité de traitement de Pair : ffiltre avec régulateur de pression, manomeétre,
vanne 3/2.

* Pupitre de commande : bouton poussoir de marche, arrét et sélecteur
automatique-manuel.

¢ Alimentation électrique : 24Vcc.

¢ Pression d’alimentation pneumatique : 6 bars

¢ Actionneurs :
- 1 actionneur rotatif.
- 1 pince a serrage intérieure.

* Bloc d’électrodistributeurs :
- 1 électrodistributeur bistable.
- 1 électrodistributeur monostable.

* Capteurs : 2 détecteurs de fin de course de type « Reed ».

* Régleurs : 2 régleurs de débit unidirectionnel.

* Réglette a bornes : bornes de connexion doubles avec connexions supplémentaires pour fiches de 2 mm.
* API (uniquement dans I'option AVEC API) : selon le choix de I'utilisateur.

* Source d’alimentation : 220 Vca / 24 Vcc (60W).

MAP-204 smmm =

Manipulateur roto-linéaire avec pince a serrage
extérieure

* Dimensions : 740x400x445 mm. Poids : environ 21 Kg.

* Unité de traitement de Pair : filtre avec régulateur de pression, manomeétre,
vanne 3/2.

* Pupitre de commande : bouton poussoir de marche, arrét et sélecteur
automatique-manuel.

¢ Alimentation électrique : 24Vcc.

* Pression d’alimentation pneumatique : 6 bars

e Actionneurs :
- 1 actionneur roto-linéaire.
- 1 pince a ouverture parallele.

* Bloc d’électrodistributeurs :
- 3 électrodistributeurs monostables.

* Capteurs : 6 détecteurs de fin de course de type « Reed ».

* Régleurs : 4 régleurs de débit unidirectionnel.

* Réglette a bornes : bornes de connexion doubles avec connexions supplémentaires pour fiches de 2 mm.
¢ API (uniquement dans I'option AVEC API) : selon le choix de I'utilisateur.

* Source d’alimentation : 220 Vca / 24 Vcc (60W).
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MAP-205 s m m m
Minicellule d’assemblage

- Dimensions : 1200 x 720 x 445 mm.
- Unité de traitement de I’air : Filtre 5 pm, avec régulateur de pression et manometre indicateur

- Pupitre de commande : Boutons poussoirs marche, arrét, sélecteur, interrupteur.

- Module d'alimentation de la base :

- 2 vérins a double effet avec régleurs de débit et détecteurs de position d’origine et de fin de course. Commandés par
électrodistributeurs.

- Vérin pousseur de section rectangulaire avec régleurs de débit et détecteur de position de fin de course. Commandé par
électrodistributeur.

- Détecteurs magnétiques de type « Reed »
- Détecteur inductif
- Vérin a simple effet avec régleur de débit. Commandé par électrodistributeur.

- Module de montage du roulement :

- Actionneur rotatif de type pignon double crémaillere avec régleurs de débit et détecteur de position 0°, 90° et 180°. Commandé par.
électrodistributeur

- Bras de préhension : Pince guidée a deux doigts de serrage. Commandées par électrodistributeur.
- Détecteurs magnétiques de type « Reed ».
- Photocellule de type barriere.

- Module Pinsertion de I'axe dans I'ensemble :

- Vérin compact a mouvement linéaire et rotatif avec régleurs de débit et détecteurs de position d’origine et de fin de course en mode
linéaire et de position 0° et 180° en mode rotatif. Commandée par deux électrodistributeurs.

- Bras de préhension : Pinces guidées a deux doigts de serrage. Commandées par électrodistributeur.
- Détecteurs magnétiques de type « Reed »

- Détecteurs magnétiques de type « Reed »

- Photocellule de type barriere
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- Module de mise en place du capot :

- Axe horizontal : Vérin bi-tiges a double effet avec régleurs de débit et détecteurs de position d’origine et de fin de course.
Commandée par électrodistributeur.

- Axe vertical : Vérin bi-tiges a double effet avec régleurs de débit et détecteur de position d’origine et de fin de course. Commandé
par électrodistributeur.

- Bras de préhension : 3 ventouses avec venturi. Commandées par électrodistributeur.
- Détecteurs magnétiques de type « Reed ».
- Vacuostat a sortie PNP

- Tableau électrique de controle :
- Bornier accessible avec branchements d’alimentation et E/S codifiées.
- E/S Station : 24 entrées, 15 sorties.
- Source d’alimentation : 220 Vca / 24 Vcc (60W)
- APl de commande : selon le choix de 'utilisateur.
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